Приложение А.
Характеристики микроконтроллера PIC16f628

Высокопроизводительный RISC-процессор: 

Всего 35 простых для изучения односложных инструкции; 

Скорость работы: тактовая частота до 20 МГц; 
минимальная длительность такта 200 нс;

Характеристики микроконтроллера PIC16f628

	Устройство

	Организация памяти


		FLASH программа

	ОЗУ

	ЭСППЗУ


	PIC16F628

	2048 x 14

	224 x 8

	128 x 8



	


16 аппаратных регистров специального назначения; 

8 - уровневый аппаратный стек; 

Прямой, косвенный и относительный режимы адресации для данных и инструкций; 

Механизм прерываний 

Периферия: 

Timer0 - 8-разрядный таймер/счетчик реального времени с 8-разрядным предварительным делителем; 

Timer1 - 16-разрядный таймер/счетчик реального времени с внешним входом; 

Timer2 - 8-разрядный таймер/счетчик реального времени с 8-разрядным регистром периода, предварительным делителем и выходным делителем; 

Аналоговый модуль компаратора:
- Два аналоговых компаратора
- Программируемый модуль встроенного источника опорного напряжения (VREF)
- Программируемый мультиплексорный вход от входов устройства и внутреннего источника опорного напряжения
- Выходы компаратора могут быть сигнальными выходами 

Цоколевка:
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Цоколевка микроконтроллера PIC16f628

15 линий ввода/вывода с индивидуальным заданием направления; 

Высокий втекающий/вытекающий ток для непосредственного управления светодиодными индикаторами. 

Универсальный синхронно-асинхронный приёмопередатчик (USART/SCI); 

16 байт общей памяти; 

Модуль захвата/компаратора/ШИМ: - захват 16 разрядов, макс. разрешающая способность 12,5 нс; - сравнение 16 разрядов, макс. разрешающая способность 200 нс; - ШИМ, макс. разрешающая способность 10 разрядов;

Особенности ядра: 

Сброс при включении питания (POR); 

Таймер включения питания (PWRT) и таймер запуска генератора (OST) 

Сброс по падению напряжения питания (BOD) 

Сторожевой таймер (WDT) с собственным встроенным RC-генератором для повышения надежности работы; 

Программируемая защита кода 

Режим экономии энергии (SLEEP) 

Программирование на плате через последовательный порт (с использованием двух выводов) 

Четыре программируемых пользователем идентификатора 

Низкое напряжение программирования; 

Multiplexed MCLR-pin 

Programmable weak pull-ups on PORTB 

Пробуждение из режима SLEEP по изменению состояния выводов; 

Внутренние резисторы к шине питания на линиях ввода/вывода; 

Внутренний резистор на линии MCLR; 

Выбираемые режимы тактового генератора: 
- FLASH конфигурационные биты для установки режимов генератора; 
- Двухчастотный INTRC c низким энергопотреблением; 
- EXTRC: внешний недорогой RC-генератор; 
- XT: стандартный генератор на кварцевом резонаторе; 
- LP: экономичный, низкочастотный генератор на   кварцевом резонаторе. 
- HS: высокочастотный генератор на   кварцевом резонаторе. 
- EC: вход для подключения внешнего генератора. 

Технология КМОП: 

Экономичная, высокоскоростная технология КМОП FLASH 

Полностью статическая архитектура 

Широкий рабочий диапазон напряжений питания:
- PIC16F628 - от 3,0В до 5,5В. 

Коммерческий, промышленный и расширенный температурный диапазоны 

Низкое потребление энергии: - < 2 мА при 5,0 В, 4,0 МГц
- 15 мкА (типичное значение) при 3 В, 32 кГц
- < 1,0 мкА (типичное значение) в режиме STANDBY при 3В

